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Caracterizacdo. Sistemas baseados em Conhecimento: Representacdo do
Conhecimento (énfase em LdOgica Nebulosa), Automatizacdo do Raciocinio,
Controladores inteligentes. Aprendizagem Automética (énfase em Redes

Neurais). Percepcdo. Planejamento. Aplicacoes.

CONTEUDO PROGRAMATICO

1. Caracterizacao. 2. Resolucdo de Problemas: 2.1 Pesquisa como construcao
da solucado; 2.1.1 Espaco de estados; 2.1.2 Métodos de busca. 2.2 Pesquisa em
espaco de solugbes; 2.3 Subida de encosta (“Hill-climbing”); 2.4 Témpera
simulada (“Simulated Annealing”); 2.5 Métodos evolutivos: algoritmo genético. 3.
Sistemas Baseados em Conhecimento: 3.1 Representacdo do Conhecimento;
3.1.1 Logica convencional; 3.1.2 Logica Nebulosa (“Fuzzy Logic”); 3.1.3 Regras;
3.1.4 Redes semanticas ; 3.2 Controladores Baseados em Conhecimento. 4.
Aprendizagem Automética: Redes Neurais Artificiais: 4.1 Modelos e
Arquiteturas; 4.2 Aprendizado com Supervisdo Forte, 4.3 Aprendizado com
Supervisdo Fraca. 5. Percepcao: 5.1 Sensores; 5.2 Processamento:
Digitalizacdo, Extracdo de informacdes, Interpretacdo. 6. Planejamento: 6.1
Conceitos béasicos; 6.2 Planejamento hierarquico; 6.3 Estratégia do menor
comprometimento; 6.4 Planejamento com informagé&o incompleta.
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