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Introducéo aos sistemas de controle 4 11,2,3,4,5 4
= Sistemas de controle;
= Aplicagbes de sistemas de controle;
= Sistemas de controle em malha aberta;
= Sistemas de controle com realimentacgéo;
= Efeito da realimentacao sobre os sistemas de controle;
= Sistemas de controle lineares e ndo lineares
= Sistemas de controle variantes e invariantes no tempo.
Modelamento matematico de sistemas fisicos 8 |1,2,3,4,5 12
= Modelamento de sistemas;
= Linearizag&o de sistemas nao lineares
Funcéo de transferéncia e fluxogramas de sinais 6 [1,2,3,4,5 20
= Funcéao de transferéncia de sistemas lineares;
= Resposta a pulsos em sistemas lineares;
= Diagrama de blocos de sistemas de controle;
= Diagrama de blocos e funcéo de transferéncia de sistemas
com multiplas variaveis;
= Diagrama de fluxo de sinais.
8 [12,3,4,5 28
Andlise das variaveis de estado
= Definicdo das variaveis de estado;
= Equacbes de estado e equacdes dinamicas;
= Equacdes de transicéo de estado;
= Transformagdes de similaridade;
= Controlabilidade de sistemas lineares;
= Observabilidade de sistemas lineares.
Estabilidade de sistemas de controle lineares 4 11,2,3,4,5 36
= Estabilidade;
= Polos e zeros;
= Métodos de determinacado de estabilidade;
= Critério de estabilidade de Routh-Hurwitz.
8 [1,2,3,45 40

Método do lugar das raizes
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= Introducéo;

= Propriedades e construcéo do lugar das raizes;

= Consideracdes sobre a construcdo do lugar das raizes;

= Interpretacdo dos diagramas de lugar das raizes .

8 11,2,3,4,5 44

Anélise de sistemas de controle no dominio do tempo

= Resposta no tempo;

= Testes tipicos para resposta no dominio do tempo de
sistemas de controle;

= Erros em regime permanente.

8 [1.2,3,4,5 52

Andlise de sistemas de controle no dominio da frequéncia

= Resposta no dominio da frequiéncia de sistemas em malha
fechada;

= Diagrama de Bode;

= Critério de estabilidade de Nyquist;

= Margens de estabilidade;

= Compensacao.

6 [1,2,3,4,5 60

Projeto de sistemas de controle

= Especificacbes de projeto;

= Principios béasicos de projeto;

= Projeto de controladores PI;

= Projeto de controladores PD;

= Projeto de controladores PID.
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