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Conteudo programatico:
Unidade 1 — Introduc¢do a robotica mével
* Historia, classificacdo e arquiteturas.
Unidade 2 — Locomogao
* Questodes-chave para locomogao de robds.
* Robds moveis com “pernas”: principios, configuragdes, estabilidade.
* Robds moveis com rodas: configuragdes, projeto.
* Introdugdo a robotica aérea.
Unidade 3 — Cinematica
* Modelos matematicos.
* Controle cinematico.
Unidade 4 — Percepgao
* Sensores.
* Fundamentos de visdo computacional.
Unidade 5 — Localizagao
* Introducao aos métodos de localizagao ¢ SLAM.
Unidade 6 — Planejamento e Navegacao
* Planejamento de trajetorias.
* Navegacao.

Objetivos: Fazer com que o estudante compreenda os fundamentos basicos da robotica movel,
sendo capaz de produzir seu proprio sistema de controle e localizagao.

Metodologia: Aulas expositivas, exercicios e trabalhos praticos. Trabalhos praticos:
aprendizagem baseada em projetos (Metodologia Ativa).

Atividades avaliativas: Serdo realizados trés trabalhos praticos (TP1, TP2 e TPF). Cada
trabalho terd avaliada os resultados experimentais, a apresenta¢do, o relatdrio, bem como a
participacdo em aulas praticas relacionadas ao trabalho. Também serd realizada uma prova P.
Aprovagdo: a média aritmética 0,25 x TP1 + 0,25 x TP2 + 0,25 x TPF + 0,25 x P deve ser maior




ou igual a 6,0.

Cronograma:
1* e 2* semanas Introducao a robotica moével
3" semana Locomogao
4 e 5" semanas Cinematica
6" semana Percepcao
7" semana Apresentacdo Trabalho Pratico 1 (18/04/2022)
8" semana Percepcao
9" semana Localizagao
10* semana Planejamento ¢ Navegacgao
11" semana Apresentacdo Trabalho Pratico 2 (23/05/2021)
12 semana Planejamento e Navegacao
13" semana Prova (06/06/2022)
14" semana Apresentacdo Trabalho Pratico Final (17/06/2022)
15" semana Exame Especial (24/06/2022)
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