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Ementa: modelagem de sistemas térmicos e fluidomecanicos. Instrumentacdo para sistemas
térmicos e fluidomecanicos. Estratégias de controle e técnicas de projeto de controladores
aplicados a sistemas térmicos e fluidomecanicos.

Contetdo programatico:
1. Apresentacdo do curso e introdugdo a disciplina;
2. Introdugdo a modelagem matematica
(a) Técnicas
(b) Conceitos
(c) Exemplos
3. Modelagem de sistemas fluidicos
(a) Sistemas de nivel de tanque
(b) Sistemas pneumaticos
(c¢) Sistemas hidraulicos
4. Modelagem de sistemas térmicos
Modelagem de sistemas termohidraulicos
(a) Sistema de aquecimento por vapor
(b) Sistema de aquecimento elétrico
(c) Sistema de troca de calor
6. Pontos de operagdo
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7. Simulagio de processos
8. Controle de sistemas
(a) SISO
(b) MIMO

- Controle descentralizado;
- Emparelhamento de varidveis.

Objetivos: Conhecer as ferramentas para modelagem de sistemas térmicos e fluidomecanicos,
simulacao de modelos nao-lineares e lineares, analise de sistemas de controle e projeto de
controladores.




Metodologia: Aulas expositivas, exercicios, praticas e trabalhos (aprendizagem baseada em
projetos).

Atividades avaliativas:

Serao realizadas praticas (P) de controle de sistema monovariavel com as bancadas de controle
de nivel de tanque e de controle de velocidade de motor de corrente continua. Além disso, os
alunos deverdo realizar e apresentar o trabalho pratico multidisciplinar (T). Alunos que

obtiverem média M = 6.0 serdo aprovados, sendo 50% da nota do semestre referente a

avaliacao das praticas e os demais 50% referente a avaliagdo dos trabalhos. As atividades de
cada grupo de trabalho serdo discutidas e definidas nas duas primeiras semanas de aula. Serao
avaliados o trabalho redigido, a apresentacao e os resultados experimentais.

Cronograma:
Conteudo Programadtico (1) a (4) de 17/03 a 09/05; (5) a (8) de 12/05 a 13/06;
Primeira etapa do trabalho (T1): 17/05;
Segunda etapa do trabalho (T): 13/06;

Entrega de relatorios: 13/06 — pratica de controle de nivel de tanque por meio de acesso
remoto e pratica de controle de velocidade de motor de CC; e 11/07 — pratica de controle de
nivel de tanque (com e sem acoplamento) efetuada por meio do CLP da GE;

Substitutiva ou exame final: 23/06.
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Descricao dos trabalhos por grupos:

Colocar em operacao para praticas uma bancada de controle de nivel de tanque por meio do CLP
da GE.




