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Conteudo programatico:
Unidade 1 — Introducao a robotica moével
* Historia, classificacdo e arquiteturas.
Unidade 2 — Locomogao
* Questoes-chave para locomogao de robos.
* Robds moveis com “pernas”: principios, configuragdes, estabilidade.
* Robds moveis com rodas: configuracgdes, projeto.
* Introdugdo a robdtica aérea.
Unidade 3 — Cinematica
* Modelos matematicos.
* Controle cinematico.
Unidade 4 — Percepgao
* Sensores.
* Fundamentos de visdo computacional.
Unidade 5 — Localizagao
* Introducdo aos métodos de localizagao ¢ SLAM.
Unidade 6 — Planejamento e Navegacao
* Planejamento de trajetorias.
* Navegacao.

Objetivos: Fazer com que o estudante compreenda os fundamentos basicos da robotica movel,
sendo capaz de produzir seu proprio sistema de controle e localiza¢ao

Metodologia: Aulas expositivas, exercicios e trabalhos (aprendizagem baseada em projetos).

Atividades avaliativas: Serdo realizados dois trabalhos teéricos especiais (TE1 e TE2). Além
disso, os alunos deverdo realizar e apresentar trabalhos praticos semanais (TPs). Aprovagao: a
média aritmética de TE1, TE2 e TPs deve ser maior ou igual a 6,0 e frequéncia minima de 75%
as aulas tedricas e praticas. Serdo avaliados o trabalho redigido, a apresentacao e os resultados
experimentais.




Cronograma:

1* e 2* semanas Introducao a robotica movel

3*e4? Locomogao

5" e 6" semanas Cinematica

7" e 8" semana Percepc¢do

9" semana Entrega Trabalho Prético Especial 1 (24/03/2021)
10" e 11° semana Localizacao

12% e 13" semana Planejamento e Navegacao

14" semana Entrega Trabalho Pratico Especial 2 (22/04/2021)
15" semana Exame Especial (29/04/2021)
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