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Ementa:

Controlador légico programavel — CLP, linguagens de programacdo de CLP, sistemas scada -
sistemas supervisorios, sistemas digitais de controle distribuido — SDCD, controle em batelada,
otimizacdo e projetos de automacéo utilizando CLP e sistemas supervisorios. *Visita técnica.

Conteudo programatico:

AULAS TEORICAS

1 - Introducdo, Historico e Defini¢Ges Basicas.

2 - Controladores l6gico programaveis - CLP, Defini¢6es, Constituicdo, Memorias, Linguagens,
Representacdes e Aplicacoes.

3 - Sistemas Supervisorios, Definicdes, Conceitos Basicos, Configuracbes, Scada, Aplicagdes e
Sistemas Remotos.

4 - Sistemas digitais de controle distribuido - SDCD’s, Definigdes, Conceitos Basicos,
Configuracdes e Aplicacoes.

5 - Controle em batelada, Defini¢des, Conceitos Basicos e Aplicagdes.

6 — Otimizacéo.

7 - Projeto de automacdo utilizando CLP’s e sistemas supervisorios.

AULAS PRATICAS
Exercicios préaticos sobre: Sistemas de Controle, Linguagens de programacdo e representagdes.
Sistemas Supervisorios e Projeto de automacao utilizando CLP’s e sistemas supervisorios.

Objetivos:
Apresentar aos alunos os conceitos inerentes ao assunto sobre informatica industrial, para que
eles possam saber executar a automacao e saibam elaborar e programar.

Metodologia:
Serdo oferecidas apresentacfes dos conceitos tedricos em arquivos e em contra partida os alunos




apresentarao resenhas, pesquisas e ou questionarios para validacdo do aprendizado.

Para parte prética, serdo disponibilizados dois softwares (supervisorio E3 da empresa Elipse e
master tool da empresa Altus) os alunos usardo a versdo gratuita e desenvolverdo atividades
oferecidas no periodo para validagdo do aprendizado.

*Durante a pandemia ndo sera oferecida visita técnica, tanto para a nossa seguranca, quanto pela
indisponibilidade das empresas.

Atividades avaliativas:

As avaliacOes serdo a partir das atividades apresentadas e terd maior peso o projeto que sera
proposto envolvendo todos 0s conceitos da disciplina. (item 7 do contetido programatico).
Havera seminarios, trabalhos em grupo e atividades.

Cronograma:
Aulas teoricas
Semana Conteudo
le?2 Apresentacdo da disciplina, sobre o programa, distribuicdo de pontos e datas de

provas - Introducdo aos conceitos sobre informatica industrial
- Controlador Logico Programavel
Introducdo ao Projeto de automacgdo com CLP e SS

3 Seminério 1

4 a8 | Sistemas Supervisérios

9 SDCD

12 Controle em Batelada/ otimizacéao

13 e 14 | Seminério 2

15 Exame especial — (27/04 Todo contedo teorico e pratico) - presencial

Aulas praticas

Semana Conteudo

1 Apresentacdo dos CLP’s existentes no laboratorio, iniciar a utilizagdo do
software master tool - Altus - pratica 1 — LADDER
software master tool - Altus - pratica 2 — LADDER
software master tool - Altus - pratica 3 — LADDER
software master tool - Altus - pratica4 — LADDER
software master tool - Altus - pratica5 — LADDER
software master tool - Altus - pratica 6 — LADDER
Apresentar o sistema supervisorio e fixar data de apresentacao projeto
Sistemas Supervisorios e Desenvolvimento projeto automacéo
Sistemas Supervisorios e Desenvolvimento projeto automacao
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10 Sistemas Supervisorios e Desenvolvimento projeto automacao
11 Sistemas Supervisorios e Desenvolvimento projeto automacéo
12 Sistemas Supervisorios e Desenvolvimento projeto automacéo

13 Sistemas Supervisérios e Desenvolvimento projeto automacao
14 Entrega projeto automacao — prazo final
15 Exame especial — (27/04 Todo conteldo teorico e pratico) - presencial
Distribuicdo de pontos - Tedrica Datas
Seminério CLP 15 3° semana
Semindrio - SS, SDCD, |15 13° e 14° semana
Batelada e otimizacéo
Atividades 2,0 Durante o semestre
Distribuicdo de Pontos - Pratica
Parte CLP 1,0 Durante o semestre
Parte SS 15 Durante o semestre
Projeto 2,5 14° semana
Exame Especial 10,0 | 07/07

e O Exame especial é presencial — respeitando o protocolo de seguranca. No horario da
aula.

Bibliografia basica:

-CONTROLADORES LOGICOS PROGRAMAVEIS, NORMA |EC61131-3 E SUAS
IMPLICAC()ES PRATICAS EM PROJETOS - Monografia UFOP - 2013 - Vinicius Reis do
Prado

- CONTROLE DE NIVEL DE LIQUIDO UTILIZANDO CONTROLADOR LOGICO
PROGRAMAVEL - Monografia UFOP - 2008 - Alvaro Maciel Schmidt.

- Supervisdo e Controle de uma planta modelo — monografia UFOP — Gabriel Teixeira
Assuncao

Sistemas de Controle Distribuido — Monografia UFOP — Warley Henrique Pereira

- CONTROLE DE PROCESSO EM BATELADA - APLICACAO DO CONTROLE DE
BATELADA AO SISTEMA DE MISTURA VERAMIX - Monografia UFOP - 2009 - Rodrigo
Fonseca Marques

- SISTEMAS DIGITAIS DE CONTROLE DISTRIBUIDO - Monografia UFOP - 2009 - Warley
Henrique Pereira

Software utilizados versao ""demo"":

- Para o CLP - MasterTool IEC - https://www.altus.com.br/suporte#suportedownload
- Para o Superivsorio Elipse E3 - https://www.elipse.com.br/downloads

Bibliografia complementar:

- Introducdo a Automacao Industrial - Gomide, F. A. C. e Andrade Netto, M. L. de




- Automacdo Industrial — Natale, Ferdinando.

- Automacéo Industrial — Pires, J. Norberto.

- Instrumentacéo basica de processo e SDCD/ Antonio G. F. Menna.

- Redes industriais: aplicagbes em sistemas digitais de controle distribuido: protocolos
industriais, aplicacbes SCADA/Pedro Urbano Braga de Albuquerque, Auzuir Ricardo de
Alexandria.

- Estudo de Processos Continuos em um Protétipo de uma Planta Industrial — Monografia UFOP
- 2013 - Jodo Ricardo Gallon da Silva.

- Controle de vazéo de liquido utilizando software de programacéo de CLP — Monografia UFOP
- 2009 - Heli Ricardo Tadashi Nakagawa.




